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简介
感谢您选购本公司产品。
■为了确保您的安全，请务必于实际操作前仔细阅读本操作手册并理解其内容。
■请小心保管本手册以便需要时使用。
■如果您将本设备转卖或赠与他人，请将本手册交予新任设备所有者。
■产品责任（PL）法的规定，错误使用或采取非本手册规定操作方法造成人身伤害或财产损失者，本公司概不负责。
符号标识含义[安全注意事项]
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：如未遵守使用说明要求，将招致事故并造成死亡或严重伤害。
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：如未遵守使用说明要求，可能会招致事故并造成死亡或严重伤害。
：如未遵守使用说明要求，将造成危险或轻微人身伤害或其他财产损失。
：禁止
：必须遵守
・禁止复制本手册部分内容或全文。
・注意，如出现规格变更等，可能出现设备与本手册内容不符的情况。
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・如发现本手册存在错误和/或表述不清，请通知本公司。
[image: image54.png]


目录
安全注意事项（请务必阅读该节内容） ···································································· 1
1. 主机操作 ··········································································································· 1
2. 接线操作 ··········································································································· 2
3. 换能器和水温传感器操作 ·················································································· 3
4. TFT LCD面板····································································································· 3
5. 操作注意事项 ···································································································· 4
特性 ·························································································································· 4
基本特性 ··················································································································· 5
显示··························································································································· 6
说明 ·························································································································· 8
1. 主机前视图 ········································································································ 8
2. 主机后视图········································································································· 9
开机/关机 ················································································································ 10
屏幕亮度·················································································································· 10
换能器设置················································································································11
菜单 ························································································································ 12
声纳模式切换 ·········································································································· 13
扫描方向（声纳/底部扫描模式） ············································································ 14
倾斜角度（声纳/底部扫描模式） ············································································ 16
探测范围（声纳/底部扫描模式） ············································································ 18
步进角（声纳/底部扫描模式） ············································································ 19
高速扫描（声纳模式） ··························································································· 19
本船标识（声纳/底部扫描模式） ··········································································· 20
偏心模式（声纳模式） ··························································································· 20
动画视图（声纳/底部扫描模式） ············································································ 21
4分区显示模式（声纳/底部扫描模式） ··································································· 22
显示顺序（4分区显示模式）··················································································· 23
各倾斜角度（声纳模式） ························································································ 24
重叠显示模式（声纳模式） ···················································································· 25
各扫描方向（底部扫描模式） ··············································································· 26
将图像保存至存储卡······························································································ 27
存储卡···················································································································· 28
显示范围 ················································································································ 29
移位（显示范围移位）（声纳模式） ····································································· 30
慢速扫描（声纳模式） ·························································································· 31
灵敏度 ··················································································································· 32
近/远增益（声纳模式）··········································································· 34
近/远增益距离设置（声纳模式） ··································································· 35
标记（声纳模式） ································································································· 35
深度标记（底部扫描/渔探模式） ······································································· 36
显示器切换············································································································· 36
传送速度（渔探模式） ······················································································ 37
A-模式（渔探模式） ·························································································· 38
扩大比（渔探模式） ··························································································· 38
移动扩大位置（渔探模式） ·················································································39
回波清除（渔探模式） ························································································39
水温图（渔探模式） ····························································································40
鱼群报警器（渔探模式） ·····················································································40
深度报警器（渔探模式） ·····················································································41
超远程（渔探模式） ····························································································42
深度显示器（渔探模式） ··················································································· 42
传送幅度（渔探模式） ······················································································· 42
背景颜色··················································································································43
色调 ·························································································································43
颜色配置 ················································································································· 43
颜色清除···················································································································44
强度级 ·····················································································································44
杂乱回波 ·················································································································44
水温报警器··············································································································45
输出功率··················································································································45
脉冲长度 ··············································································································· 46
灵敏度模式 ············································································································46
标度线（底部扫描/渔探模式） ···········································································47
水温校正 ················································································································47
电压校正 ················································································································48
初始化 ····················································································································48
换能器设置 ···························································································································49
单位设置 ················································································································49
升降单元 ·········································································································50
NMEA输入 ·············································································································51
菜单列表·················································································································52
尺寸图·····················································································································55
升降单元尺寸 ·········································································································56
主机连接 ················································································································57
连接器信息 ············································································································58
主机安装 ················································································································59
内置式安装 ············································································································60
换能器安装 ··········································································································· 62
1. 安装位置 ········································································································ 62
2. 升降单元 ········································································································ 63
3. 换能器储存方法 ····························································································· 64
升降单元安装 ··········································································································65
水温传感器安装····································································································· 73
标准配置 ·················································································································74
升降单元标准组成 ···························································································75
可选件·····················································································································76
规格 ························································································································77
[image: image55.png]


安全注意事项（请务必阅读该节内容） ············································· 1
本节所述重要注意事项旨在保护用户及周边人员，防止人身伤害与财产损失。
[image: image56.png]


1. 主机操作
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●主机内采用高压电。
禁止非授权人员拆卸或改装该装置。如未遵守该要求，可能会发生触电危险。
※如需维修，请务必咨询本地经销商。
[image: image59.png]
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●稳固安装装置。
否则可能造成事故，如人身伤害。
●禁止将屏幕显示信息作为导航。否则可能造成海上事故和事件。
※请使用官方航海图导航。
●船舶引航时请勿操作装置。否则可能造成海上事故和事件。
※使用前请确认周边安全。
●存在易燃材料时禁止启动装置。否则可能引起火灾。
●请使用指定电源。否则可能引起火灾和高温。
●禁止拆卸或改装装置。
否则可能引起火灾、触电、造成人员伤害。
●禁止使用湿手操作装置。
否则可能造成触电和装置损坏。
●出现问题、烟雾、起火时请断开电缆。否则可能引起火灾和触电。
请联系本地经销商或客户支持人员。
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●禁止将装置安装于直接接触雨水或喷雾的位置。
否则可能引起火灾和高温。
[image: image62.png]


●禁止将装置安装于高温环境中。
否则内部高温可能会引起火灾、造成人员伤害和触电。
●使用接地。
可通过接地防止噪声影响。
●避免阳光直射。
否则可能造成查看困难及高温问题。
[image: image63.png]



2. 电缆操作
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●请使用指定电缆。否则可能引起火灾和高温。
●拔掉电源插头后请勿随意搁置。
插头湿润可能会造成火灾或高温。
●请以安全方式连接电缆。错误的接线方式将造成事故。
※禁止将重物置于电缆上方或过度弯曲电缆。
●禁止拆卸或改装电缆。
否则可能引起火灾、高温或触电。
●禁止使用损坏电缆。
否则可能引起火灾或触电。
[image: image66.png]



●断开插头时禁止拔出电缆。
电缆损坏将造成火灾和触电。
[image: image67.png]


※拔出时请握住插头然后拔出。
●安装装置时禁止将重物置于电缆上。否则可能割断电缆并造成电缆过短。
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3. 换能器和水温传感器操作
[image: image69.png]
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●船只上的任何工作都十分不稳定且危险。
换能器和水温传感器的安装/维护应该于船只停靠在陆上或固定于船坞等期间完成。
[image: image71.png]



●将换能器安装于船只底部时，确保船只内通风良好。溶剂等产生的挥发性气体可能引起中毒症状。
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●需要对整个船体进行防水处理。否则可能造成海上事故。
●禁止使用湿手操作电动工具。否则可能引起触电。
●通电时禁止拔出换能器插头。否则可能引起触电。
[image: image73.png]LR 88




4. TFT LCD面板
[image: image74.png]


●TFT LCD面板采用高精度技术。因此其有效像素超过99%，像素损失和持续着色像素为 0.01%或更多。请充分理解本规范内容。
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5. 操作注意事项
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启动引擎时关闭电源
引擎启动时电池电压将发生变化。可能会对装置造成一定程度的损坏。启动引擎时请关闭电源。
[image: image77.png]


电源11~35V
使用11~35V直流电操作装置。
[image: image78.png]


禁止使用有机溶液
请勿使用有机溶液如稀释剂或乙醇等清理装置，因为装置的多数零件为塑料零件。灰尘较多时，将软布浸入合成清洗剂，拧干后进行清理。
[image: image79.png]


特性
➣
超紧凑型传感器
自船只底部测量，传感器直径仅75mm。
➣
全方向扫描
声纳传感器可实现360度全方位扫描。
➣ 
高速扫描
通过精准&紧凑型发电机和数字处理程序完成高速扫描。
➣
数字声纳
清晰显示，高灵敏度，噪声降低。
➣
4分区显示模式
声纳模式：显示屏包含四个屏幕，可显示不同倾斜角度画面。底部扫描模式：四个屏幕，可显示不同扫描方向画面。
[image: image80.png]


基本特性
频率：290kHz

扫描方式：180度半径全扫描

量程：200-300米

[image: image81.png]


显示器
[声纳模式示例]
距离比例尺

回波
动画
频率
增益条
海底


倾角
步进角 
扇形区 范围


倾角显示
步进角
显示扫描区域角度
 范围
※1 水温
本船


[image: image82.png]W foE &

b}




       色配列


GPS标记


电压
※1当连接至水温传感器时显示。
※2 仅在选择自动升降单元时可用。

※2 升降单元指示器
[底部扫描模式示例]


本船
深度比例尺


动画
频率
增益条

扫描显示
步进角
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深度标记
回波
水平比例尺


海底


[image: image84.png]


深度范围
[image: image85.png]
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色配列

显示扫描区域角度          范围
※1 水温
电压
※1当连接至水温传感器时显示。
※2 仅在升降单元为自动时可用。

GPS标记
※2升降单元指示器
[渔探模式示例]

※2 升降单元指示器
鱼群
GPS标记
频率
[image: image87.png]


增益条
底部
量程
色配列


二次回波


深度
电压


水温※
※1当连接至水温传感器时显示。
※2 仅在升降单元为自动时可用。
[image: image88.png]
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1.主机前视图
①开关机/亮度（第10页）
电源开关与显示器亮度调节。
②用户按键<A~H>

设置4分区显示模式或重叠模式时的倾角角度。（第24、25页） 
设置4分区显示模式的扫描方向。（第26页）
移位设置（显示移位范围）。（第30页） 
设置渔探模式增益。（第33页）
设置近场/远场增益距离灵敏度。（第34页）
③CLR （第12页）
取消菜单。
④模式（第13页）
切换至声纳、底部扫描或渔探模式。
⑤方向（上/下/左/右）（第12页）
可在打开菜单时移动所选项、修改设置。
未打开菜单时，上/下键，[image: image2.png]


，可移动以手动扩大范围，左/右键，[image: image3.png]


，可将标记向水面或海底方向移动。
⑥菜单（第12页）
显示菜单。
⑦设置（第12页）
选择执行按钮。
⑧方向调节（第14页）
顺时针或逆时针旋转导向中心。
⑨扇形区（第18页）
更改扫描区域角度。
⑩偏心（第20页） 
显示偏心画面。
⑪4分区显示（第22页）
显示四分区画面。
⑫增益（第32页）
调节灵敏度。
⑬范围（第29页）
设置深度显示范围。
⑭倾角（第16页）
设置单画面显示模式的倾角。
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2. 主机后视图
[image: image93.png]A|B



[换能器连接器板A+B]

将B板固定至换能器连接器并使用蝶形螺栓固定。
[image: image94.png]


换能器连接器板 B
[image: image95.png]


[image: image96.png]


蝶形螺栓
[image: image97.png]R
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换能器连接器板A

换能器连接器（12P）
接地
如图所示，使用M4×10
螺丝和2个垫圈。
[image: image106.png]


①显示器电源插头（5P）（可选）
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②RGB图像输出接口（可选）
③NMEA（GGA、VTG或RMC）输出接口（6P）
④水温传感器（8P）（可选） 
外部触发器（8P）（可选）
升降单元自动控制器（8P）（可选）
  □当同时使用多台设备时，需要使用8P接线箱
（XB-217H，可选）。
⑤直流电源插头（2P）
⑥换能器插头（12P）
[image: image108.png]


开机/关机
功率
功率/亮度电位计


1 顺时针旋转功率/亮度电位计，打开电源。
电源指示灯点亮表示显示器启动。
2 逆时针方向旋转功率/亮度电位计，
关闭电源。
[image: image109.png]-
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注意：启动船上发电机时关闭电源，否则电池电压的不稳定变化可能会影响装置。
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屏幕亮度
[image: image111.png]



亮度调节
电源开关/亮度调节



1 调节亮度。
向右旋转变亮。

向左旋转变暗。
换能器设置[image: image112.png]



换能器设置
1 以下画面为出厂设置和初始化画面。按下设置按钮或[image: image4.png]


右方向按钮以显示设置画面
未选择换能器
设置频率
2 ●换能器设置

<注意>

错误设置可能会损坏换能器和装置。
〔设置（SET）〕或〔 ►选择换能器 ►
在1. 选择换能器（1. SELECT 换能器）中选择频率。
●扫描端口设置
每次更换换能器时都需要设置扫描端口。
●选择升降单元
选择升降单元。
手动：手动升降 
自动：自动升降
※最初显示“未选择”。
需要设置所有项目（选择换能器，扫描端口和升降系统），否则将无法使用。
[image: image113.png]


菜单
[image: image114.png]



菜单
使用[菜单]/[方向]/[设置]/[CLR]（[MENU] / [DIRECTION] / [SET] / [CLR]）按键修改设置。
CLR


菜单
      1
[菜单]键

方向
设置
①点击菜单（ MENU）键显示菜单1（Menu 1）。
②再次点击菜单（MENU）键显示菜单2（Menu 2）。
③点击菜单（MENU）键，水温报警画面将返回菜单2（ Menu 2）。
[image: image115.png]


[方向]（[DIRECTION]）键

①移动到所选项。
[image: image116.png]


[方向]（[DIRECTION]）键
[image: image5.png]



①使用左右（Left/Right）键修改数值。修改菜单设置。
修改后，新设置值即刻生效。
②水温警报/深度警报：点击右键切换至设置画面。
[设置]（[SET]）键
4 ②   点击
键
②保存图像。（第27页）
5
[image: image6.png]


[CLR]键
①点击[image: image7.png]


键，取消菜单显示。
点击 键显示设置菜单，[image: image8.png]


或
[image: image9.png]


点击 键显示右侧项。
[image: image117.png]



声纳模式切换
切换至声纳、底部扫描或渔探模式。
※切换模式期间，设置换能器需要一定时间。
[image: image118.png]



模式按钮
1 按下
键切换模式。[声纳模式] – [底部扫描模式] - 
[渔探模式]

※菜单打开时，该按键无效。
模式按钮
[image: image119.png]



菜单按钮
1 转至菜单1 – 模式。
声纳：切换至声纳模式
底部扫描：切换至底部扫描模式
渔探：切换至渔探模式
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[image: image121.png]Face it to comfortable direction.



扫描方向（声纳/底部扫描模式）
自船只位置旋转至探测方向。
声纳模式
以1.8°步进角修改扫描方向。
1
按键为顺时针方向旋转。
按键为逆时针方向旋转。
正点
[image: image122.png]


搜寻区域
逆时针方向
顺时针方向
底部扫描模式
范围：0°~180° ，1.8°步进角。
0°：右侧显示朝向方向，180°：左侧显示朝向方向。
1
按键为顺时针方向旋转。
按键为逆时针方向旋转。
正点
[image: image123.png]


扫描方向：逆时针方向

扫描方向：
顺时针方向
[image: image124.png]



正点中心位置角度
红色表示正点中心。
右侧显示：黑色圆圈
左侧显示：白色圆圈
[image: image125.png]


倾斜角度（声纳/底部扫描模式）
修改倾角。
声纳模式
范围：0°~90° ，1°步进角。
（0°：朝向（水面）方向，90°：垂直方向）
1
向上移动。
向下移动。
倾角
修改该倾角。
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向上移动。
倾斜
向下移动。
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显示最大水平距离和最大垂直深度。
（显示范围为40m时：
倾角：60°

最大水平距离：20m

最大垂直深度：35m



[image: image129.png]


范围40m

显示倾角。
红色线表示倾斜方向
（显示范围）
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底部模式
步进角以1.8°旋转。
范围：400kHz最大120°
45/180kHz最大60°
290kHz最大180°
1
顺时针方向移动目标区域。
逆时针方向移动目标区域。
倾斜
[image: image131.png]


顺时针方向移动
逆时针方向移动
修改中心方向与角度
探测范围（声纳/底部声纳模式）[image: image132.png]Sensor
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切换可扫描区域范围（角度）。
[image: image134.png]


[image: image135.png]
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角度变小，
角度变大。
范围按钮
声纳模式
有9种不同的角度可供选择。
30°、60°、90°、120°、150°、180°、240°、300°、360°
[image: image137.png]


改变该角的角度。

显示所选角度。
底部扫描模式
渔探模式：30°、60°
声纳模式：30°、60°、90°、120°
[image: image138.png]



改变该角的角度。


显示所选角度。
[image: image139.png]


步进角（声纳/底部声纳模式）
[image: image140.png]



步进角
选择换能器移动角度。
1 转至菜单1 – 步进角。
S1~S6：S1的图像清晰度更高，但相比S6，速度较慢。
※有时，所选步进角未应用于声纳模式。屏幕显示所选步进角及激活步进角。
所选步进角

实际激活步进角
[image: image141.png]


高速扫描（声纳模式）
【高速扫描模式】
相比常规设置，高速扫描可在显示屏上完成快速绘制。
高速扫描设置
1 转至菜单1 – 步距。
选择“S6F”。
[image: image142.png]


显示S6F
[image: image143.png]
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本船标记（声纳/底部声纳模式）
[image: image145.png]20 Oyamazuka, Oiwa, Toyohashi, Aichi 441-3193 Japan
Tel: +81-532-41-2512



本船标记
屏幕显示本船标记。
可通过本船标记判断船只方向。
1 转至菜单1 – 2 本船标记
关：关闭 
开：开启
※4分区显示模式不显示本船标记（第22页）
偏心模式（声纳模式）
扩大目标区域可显示偏心图像。
向下移动船只以扩大前方视图。向左移动船只以扩大右侧区域。

偏心模式
1 按下
修改[前]→[右]→[左]→[后]→[关闭]（[Front]→［Right］→［Left］→［Rear］→［OFF］）。
偏心按钮
前
右
左
后
船只
动画显示（声纳/底部声纳模式）
动画视图
类似3D动画出现在显示屏右上角，显示换能器的发射方向。
1 选择“4.动画”。
开：开启
关：关闭（显示扫描或倾斜视图。）
[动画视图]

[扫描视图（仅适用于声纳模式）]


显示中心角度。
红色表示正点中心。
[倾斜视图（仅适用于底部扫描模式）]

倾角
红线表示中心角
左侧显示白色圆圈。右侧显示黑色圆圈。

4分区显示模式（声纳/底部扫描模式）
为四分区画面设置不同的倾角。
显示顺序详情请参考“显示顺序（4分区显示模式）”（第23页）。
4分区显示模式
1 按下
开启/关闭4分区显示模式
四分区显示
※切换至4分区显示模式设置需要花费一定时间。
※底部扫描模式：使用4分区显示模式时，中心位置始终为0°。

显示顺序（4分区显示模式）

显示顺序（4分区显示模式）
1 【声纳模式】
转至菜单1-7.其他声纳。
【底部扫描模式】
转至菜单1-5.其他底部扫描。
2 选择4分区显示模式的显示顺序。

各倾角（声纳模式）

修改倾斜角度
1 以下按键用于设置各倾角。
按钮
左上角：
右上角：
左下角：
右下角：
倾角
按下倾斜（TILT）按钮同时
修改所有倾角。
左上倾角

右上倾角
※1

左下倾角

右下倾角

※1. 各倾角均显示于右上角。
※详细信息请参考第16页倾角。
重叠显示模式（声纳模式）

重叠显示模式
重叠显示模式指1幅所选全图显示画面中包含多个倾角。
选择重叠显示模式时，1幅所选全图显示画面将中采用不同颜色显示三个倾角信息。
开
：激活重叠显示模式
关
：取消重叠显示模式
设置倾角。
可以使用这三个按键修改各倾角
未使用。
（绿色）


（黄色）


（红色）
该模式显示3种不同模式的最强反应颜色。
*重叠显示模式中禁用色谱、干扰度和强度功能。
标记（第35页）显示黄色倾角
各扫描方向（底部声纳模式）

改变扫描方向
1 以下按键用于各扫描方向设置。
按键
左上方：
右上方：
左下方：
右下方：
※按下正点按键可同时修改所有扫描方向。
正点按键
左上扫描方向

右上扫描方向
左下扫描方向


右下扫描方向
※1本图显示首侧方向角度。
将图像保存至存储卡·
可以将所显示图像储存至存储卡，KD05-C-P.

文件格式/大小为BMP（bitmap）/640x480，以便使用PC进行处理打印等。
保存图像
1 转至菜单2-初始化-保存图像与设置
关：关闭
开：开户
保存图像
存储卡
1 移开卡槽的卡盖。
2 将存储卡KD05-C-P插入卡槽。
3 点击
保存图像。屏幕将显示“保存”信息。
※菜单打开时，禁用该功能。
4 可以使用PC等查看存储卡KD05-C-P中保存的图像。
设置（执行按钮）
※存储卡的使用方法请参考后页。
存储卡
[存储卡]
可以在装置与存储卡间复制数据。建议使用Hondex提供的存储卡。
1 移开卡槽盖。
2 插入存储卡时，贴纸面应该面向操作人员。将存储卡插入卡槽。
卡槽盖
拧松螺丝
拧松螺丝
拿掉卡槽盖。
插入存储卡
卡槽
贴纸面
注意1）机器与存储卡无法同时储存数据。因此，需要将重要数据单独保存至外部存储器进行备份。
注意2）贴纸面必须面向操作人员（正面）。插入错误将损坏存储卡。
※卡槽盖始终保持打开状态，取出/插入存储卡的情况除外。

显示范围

显示范围
在屏幕上设置显示范围（自水面测量深度）。
采用声纳模式时
声纳束（与船只间的倾斜距离）
距离
1 [较浅显示范围]
点击
选择较浅范围。
范围

[较深显示范围]
点击
选择较深范围。

※可以单独设置声纳模式、底部扫描模式和渔探模式范围。
※范围显示深度。可能会显示海底反射重影。（第31页）

移位（显示范围移位）（声纳模式）

移位（视图移位）
可向下移动初始显示深度。例如，在0-8m范围内向下移动4m时，初始显示范围将为4m，显示范围变为4-12m。
[移位前]

[移位后]
4m移位
4m移位
显示范围
显示范围4m移位
用户按键G、H

1 【移位至较浅深度】
点击用户按键〔
〕，
显示范围将变浅。
【移位至较深深度】
点击用户按键〔
〕，显示范围将变深。
慢速扫描（声纳模式）
使用比实际深度（距离）更浅的范围时，可能会显示海底反射回波。降低扫描速度可减少或消除重影。

扫描速度设置
1 转至菜单1-7.其他声纳。
2 转至2.扫描速度。
STD
：常规
LOW
: 使用比实际海底深度（距离）浅的范围（短范围）时，如果出现重影可选择慢速扫描。
※使用S1或S2，该功能于小于60m的范围内有效。

灵敏度
数字渔探仪可同时修改全屏（前一幅图像）灵敏度。查看前一幅图像时，该功能便于手动调节灵敏度。

增益调节（声纳模式、底部扫描模式）
[增益：灵敏度]
调节接收器对海底或鱼群探测的灵敏度。
增益
灵敏度
1 [调低灵敏度]
点击
降低灵敏度。
[调高灵敏度]
点击
提高灵敏度。

增益调节（渔探模式）
※在菜单中选择单频或双频显示。（→第36页）
※双频仅适用于使用45-180kHz换能器的情况（→第36页）
●单频
1 [调低灵敏度]
点击
，用户按键B
，或用户按键D
，降低灵敏度。
[调高灵敏度]
点击
，用户按键A
，或用户按键C
提高灵敏度。
●双频
1 [调低灵敏度]
点击用户按键B
调低右侧显示器灵敏度。
 点击用户按键D
调低左侧显示器灵敏度。
点击
调低两个显示器灵敏度。
[调高灵敏度]
点击用户按键A
调高右侧显示器灵敏度。
点击用户按键C
 调高左侧显示器灵敏度。
点击
调高两个显示器灵敏度。
用户按键A、B、C、D
增益按键
近/远增益（声纳模式）

近/远增益
修改近距离/远距离个别增益设置。 仅可提高远距离灵敏度。降低近距离灵敏度可减少浮游生物或水面回波。
1 转至菜单1-5.近/远增益。
点击[设置]（[SET]）键。
2 左下方显示设置。

灵敏度
±10dB（±10级）

距船只距离
：船只位置
：距船只10m

：距船只20m

：距船只50m（或更远）
：完成设置
A/B、C/D、E/F、G/H  按键

设置键
菜单键
※有关距离设置的更多详细信息请参考近场/远场增益距离设置（第35页）。
近/远增益距离设置（声纳模式）


近/远增益设置
可以修改近/远增益适用距离（第34页）。
1 转至菜单1-7其他声纳 – 3 近/远增益类型。
选择类型：S或L 
短距离：0、10、20、50m 
长距离：0、20、40、100m
标记（声纳模式）

标记
点击任何按键
显示浅蓝色线。
点击任何按键
显示黄色圆圈标记。
线指示探向方位。在中心位置以浅蓝色数字标出探向方位。
点击
顺时针方向旋转线。点击
逆时针方向旋转线。圆圈标记显示距船只距离。显示器中以黄色表示垂直/水平距离。
点击
按键放大圆圈标记。点击
按键缩小标记。
点击清除键
，模式键


,
偏心模式键
,
或启用/禁用4分区模式键
禁用环形标记。
方位线
方位
方位圈标记（VRM）
垂直距离

水平距离
清除键
偏心
模式

方向
四分区显示
深度标记（底部声纳/渔探模式）
深度标记
点击
显示向下移动的深度标记线。
点击
 将标记上移。
线上显示标记深度数值。
深度标记线
深度
向左键
（线向上移动）
向右键
（线向下移动）

双频切换
双频切换
1 转至菜单1 – 显示。
290
： 单屏显示290kHz
290-290   ：双屏都显示290kHz 

仅适用于渔探模式

（当双画面都显示相同频率时，你可通过左侧和右侧按键来分别调节灵敏度。）
仅适用于渔探模式
※声纳/底部扫描模式：无法显示双频率。
※单频（290kHz）声纳/底部扫描模式：无显示器切换功能
※每种模式均可完成个别显示器设置：声纳、底部扫描模式、渔探模式。
传送速度（渔探模式）


传送速度
渔探显示器右侧持续显示最新图像（船只下方图像），并将旧图像移动至左侧。传送速度指图像移动速度。改变该设置值，整个显示画面将改变。
[传送速度与渔探仪速率的关系]
传送速度分为6种不同类型。 下表为各种设置的渔探速率参考。
1 选择菜单1-渔探 – 1.扫测。

选择1.扫测。
2 6个等级：停止、1、2、3、4、S


[高速模式]
・  选择“S”高速模式。
・  5m范围最大速度为1,800 次/分钟。
※HS模式的脉冲长度较短。
※HS模式的可探测深度小于常规模式。
※二次回波脉冲长度较短或出现陌生回波造成灵敏度较低问题时，禁止使用该模式。
※深度为50m或更深时，使用该模式无益处。

A-模式（渔探模式）

A模式
A模式出现于渔探仪图像和深度指示期间。宽度变化取决于反射回波信号强度。
1 选择菜单12-渔探 – 2.A模式。
2 设置2.-A模式。
开：A模式开启
关：A模式关闭
扩大显示（渔探模式）
扩大显示
[扩大显示]
扩大显示见屏幕左侧。
1
选择菜单1-渔探-3.扩大模式。

从关闭、海底锁定、自动扩大或手动扩大选项中选择。
关：取消扩大模式。
海底锁定：绘制海底直线并扩大自海底的上部区域。
自动扩大：基于中心自海底扩大上/下方向。
手动扩大：自所选位置扩大上/下方向。
使用[image: image10.png]


移动位置。
显示范围变化基于所选扩大比。
扩大率
可选择2x、4x、8x扩大率。
1 选择菜单1-渔探 – 4.扩大率。
2 设置4.扩大率。
×2、×4、×8
移动扩大位置（渔探模式）
移动扩大区域
可以向海面或海底方向移动扩大区域。
※可选择2x、4x、8x扩大率。
※ 默认设置：手动/自动扩大选择x4
上/下调节按键

1 选择菜单1-渔探-3.扩大模式。
2 选择3.扩大模式中的手动调节。
3 使用
移动区域。
点击      向上移动。
点击     向下移动。
回波消除（渔探模式）
回波消除
减少异步噪声如其他鱼群探测器声、电子噪声、气泡和机械噪声。
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他。
渔探 – 1.C- 回波
设置 – 1.C- 回波。关闭，L、M、H

水温图（渔探模式）

水温图
显示水温图。了解水温和潮汐变化后易于判断鱼群点。
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他
渔探-2.水温图。
2 选择-2.水温图。
开：使用
关：不使用
※显示水温图需要使用可选水温传感器。
鱼群报警器（渔探模式）
鱼群警报
探测到鱼群时开启警报。
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他渔探 – 3.鱼群警报。
2 选择3鱼群警报。
S
：高灵敏度模式，用于探测小型/大型鱼群。
L
：低灵敏度模式，仅用于探测大型鱼群。
关闭   ：鱼群警报关闭。
注意）鱼群警报可能会对鱼群之外的物体产生反应。

深度警报（渔探模式）

深度警报
[深度警报]
2个不同深度范围内或超过该范围将开启警报（深度设置1，深度设置2）。
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他渔探 – 4.深度警报-1.警报设置。
2 选择1.警报设置
范围内：2个所选深度范围内开启警报。
范围外：超过2个所选深度范围开启警报。
关
：深度警报关闭
3
设置2.深度设置1和3.深度设置2。
远程（渔探模式）

远程
如果发生变化，所有先前的图像将自动根据当前深度（屏幕显示深度）改变。
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他渔探 – 5.远程。
2 选择5.远程。
开：使用
关：不使用
深度显示（渔探模式）

深度显示
选择深度数值显示大小。
选择菜单1-渔探 – 5.其他渔探 – 6深度数值。
2 S、M、L、关闭（不显示）
传送幅度（渔探模式）

传送幅度
每次都需要选择传送幅度（行数）。（1，2，3）
1 选择菜单1-渔探 – 5.其他渔探 – 7.传送幅度。
2 选择7.传送幅度。
1，2，3

※“2行”指同一副回波图同时出现于2行中。
背景颜色

背景颜色
周围亮度使得显示屏上的视觉图像呈现出不同的样子。从4种不同颜色中选择背景颜色即可看清图像。
1 选择菜单2 – 1.背景。
2 选择1.背景。
（黑色、蓝绿色、蓝色、白色）
色调

色调
设置显示器色调。
日间模式亮度较高。夜间模式亮度较低。


1 选择菜单2 – 2.色调。
2 选择菜单2.色调。
（日间/夜间）
色配列

色配列
根据反应强度，将声波的反射信号转化为17级数字信号。颜色配置指16级颜色设置，背景颜色除外。通过颜色配置显示鱼群图像。所显示颜色可表现出反应强度。此外，可以通过修改颜色配置的方法强调特定反应。
1 选择菜单2 – 3.色配列-1.色配列。
2 选择1.颜色配置。
5种模式：0~4
※使用“重叠显示模式”时禁用设置（第25页）

颜色清除

颜色清除
基于反射回波和所选色谱显示鱼群与海底图像。
“颜色清除”功能能够依次删除最弱反应颜色，擦除浮游生物或水内污物后即可轻松判断鱼群。
1 选择菜单2 – 3.色配列-2.颜色清除。
2 选择菜单2.颜色清除。
13级：关闭~12
※使用“重叠显示模式”时禁用设置（第25页）
强度

强度
该设置可显示更多强反射（信号）颜色。
1 选择菜单2 – 3.颜色设置-3.强度颜色。
标准
高
较强颜色
最大
※使用“重叠显示模式”时禁用设置（第25页）
回波清除

回波清除
删除多余弱噪声即可清晰区分鱼群。
选择菜单2 – 3.颜色设置-4.回波清除。
标准
1

2               较强噪声减弱
3

※使用重叠显示模式 时禁用设置（第25页）

水温警报

水温警报
2种不同水温范围内或超出该范围时开启警报。
※启用水温警报需要使用可选水温传感器。

1 选择菜单2 – 4.水温警报-1.警报设置。
2 选择1.警报设置
范围内：2种所选温度范围内启动警报。
范围外：超出2种所选温度范围启动警报。
关：水温警报关闭。
3 设置水温1和2。
输出功率

输出功率
选择输出功率类型。


1 选择菜单2 – 5.输出功率。
2 选择5.输出功率。
关闭、低、高
（关：未发射。接收器开启。）
※出厂设置：“高”。需要时可降低输出功率。

脉冲长度

脉冲长度
脉冲长度一般采用基本设置，但脉冲长度可以选择。选择“短”意味着所选脉冲长度为标准长度的两倍。
1 选择菜单2 – 6.脉冲长度。
2 选择6.脉冲长度。
SHORT：可探测范围较短，但分辨率较高。此外，耗电量较低。
NORM：标准模式
灵敏度模式
灵敏度模式
选择接收器灵敏度。鱼群位于较深水域等时，请选择“高”。
1 选择菜单2 – 7.灵敏度。
选择7.灵敏度。STD：标准。
HIGH：较高灵敏度。
※使用增益按键调节标准灵敏（参考第32页“灵敏度”。）
标尺线（底部扫描/渔探模式）

标尺线
屏幕显示水平线（标尺线）。
1 选择菜单2 – 8.标尺线。
2 选择菜单8.标尺线。
开：使用
关：不使用
水温校正
水温校正
修正水温。


1 选择菜单2 – 9.调节-1.
水温校正。
2 选择1.水温校正。
-3.0℃~+3.0℃

电压校正

电压校正
显示电压与实际电压不符时需进行电压校正。
选择菜单2 – 9. 调节 - 2.电压校正。
2 选择-2.电压校正。
-3.0V～+3.0V
初始化
初始化
所有设置初始化。


1 选择菜单2 – 0.初始化 – 1.初始化全部设置。
2 1.初始化全部设置。
点击设置按键启动初始化。
换能器重置


换能器设置
1 选择菜单2 – 0.初始化 – 2.换能器设置。
2 使用方向键
选择换能器。
●换能器设置
在1. 选择换能器（1. SELECT 换能器）中选择频率。
●扫描端口设置
每次更换换能器时都需要设置扫描端口。
●测试模式
仅适用于测试。禁止用于常规操作。
●选择升降单元
选择需要使用的升降单元。
手动：手动升降单元
自动：自动升降单元
单位设置

单位设置
可选择“米”、“英尺”、“英寻”或“西班牙噚”
1 选择菜单2 -0.初始化 -3.单位设置。
2 选择3.单位设置。
m、ft、fa、br
升降单元
使用升降单元时，请在换能器设置的升降单元选项中选择“自动”（第11、49页）。
随后将显示“升降单元指示器”，可进行自动升降单元上/下操作。
※请务必于船体停止移动后（小于3海里/小时）执行自动升降单元上/下操作。否则可能造成危险。
【自动升降单元指示器】
可通过自动升降单元指示器观察升降单元位置。


自动升降单元指示器
※请将自动升降单元指示器作为参考。自动升降单元指示器通知您可以结束操作时，水压也等可能导致操作时间延长（自动升降单元发出蜂鸣声，即表示升降单元处于工作状态。）
※换能器投影位于升降单元下方时闪烁蓝灯，船只速度超过3海里/小时时闪烁红灯，超过11海里/小时时亮红灯。（显示GPS标记时工作（→51页）。）
升降单元上/下
通过菜单控制升降单元上/下。
1
在菜单1中设置[自动升降单元]。
上：换能器上升。
下：换能器下降。
※船只航行时无法完成上/下操作。
（显示GPS标记时生效（51页）。）
※自动升降单元发出蜂鸣声，即表示升降单元处于工作状态。
NMEA输入
使用GPS数据
输入定位进装置的相关NMEA数据（GGA、VTG或RMC）时，
显示GPS标记。（※定位期间不显示GPS标记。）
显示GPS标记（定位期间）时，升降单元的某些功能将启动。
使用深度数据
输入装置深度的相关NMEA数据（DBT）时，将显示深度。
【使用声纳模式和底部扫描模式时】
所示深度低于范围。


GPS标记
显示深度
【使用渔探模式时】
即使选择“暂停”扫测速度，也能够显示深度。
菜单列表
<菜单1>


※出厂设置：下划线大写字母项
声纳
1. 步进角
[ S1，S2，S4，S6，S6F ]
→19页
2. 本船标记
[ 关，开 ]
→20页
3. 模式
[声纳，底部扫描，渔探]
→13页
4.动画
[ 关，开]
→21页
5.近/远增益
→34页
6.重叠显示
[关，开 ]
→25页
1.4-分区显示顺序
→23页
7. 其他声纳

2. 扫描速度
[ 标准，低 ]
→31页
3. 近/远增益类型
[ 标准，低 ]
→35页
自动升降单元 ※2
[ 上，下]
→36页


→50页
※1   仅使用45-180kHz 规格
※2   仅适用于升降系统采用“自动”设置时。
底部扫描
	1. 步进角
	
	
	[ S1，S2，S3，S4，S5，S6 ]
	→19页

	2. 本船标记
	
	
	[ 关，开 ]
	→20页

	3. 模式
	
	
	[声纳，底部扫描，渔探]
	→13页

	4.动画
	
	
	关，开 ]
	→21页

	5.其他底部扫描
	1. 4-分区显示顺序
	
	
	→23页

	自动升降单元 ※2
	
	
	 [ 上，下 ]
	→36页




→50页
※1   仅使用45-180kHz 规格
※2   仅适用于升降系统采用“自动”设置时。
渔探
	1. 传送速度
	[ 停止，1，2，3，4，S ]
	→37页

	2. A模式
	[ 关，开 ]
	→38页

	3. 扩大模式
	[关，海底锁定，自动扩大，手动扩大 ]
	→38页

	4. 扩大率
	[ ×2，×4，×8 ]
	→39页

	5. 其他渔探
	1.C- 回波
	[ 关，L，M，H ]
	→39页

	
	2.水温图
	[关，开 ]
	→40页

	
	3. 鱼群警报
	[ 关，S，L ]
	→40页

	
	4. 深度警报
	1.警报
	[ 关，范围内，范围外]
	→41页

	
	
	2.深度设置1
	[1m ～ 800m]    10m
	→41页

	
	
	3.深度设置2
	[1m ～ 800m]    500m
	→41页

	
	5.超远程
	[ 关，开]
	→42页

	
	6.深度数值
	[ 关，S ，M，L ]
	→42页

	
	7.传送幅度
	[ 1，2，3 ]
	→42页

	6. 模式
	[声纳，底部扫描，渔探]
	→13页

	7. 显示器
	
	[ 290，290-290 ]
	→36页

	自动升降单元※2
	[ 上，下 ]
	→50页


※2   仅适用于升降系统采用“自动”设置时。
<菜单2>
	1. 背景
	[黑色、蓝绿色、蓝色、白色]
	→43页

	2. 色调
	[日间/夜间]
	→43页

	3.颜色设置
	1色配列
	[ 0，1，2，3，4 ]
	→43页

	
	2.颜色清除
	[关 ～ 12 ]
	→44页

	
	3.颜色强度
	[标准，高，最大]
	→44页

	
	4.回波消除
	[ 标准，1， 2，3 ]
	→44页

	4. 温度警报
	1.警报设置
	[关，范围内，范围外]
	→45页

	
	2.温度设置1
	0.0 ～ 50.0℃  15.0℃
	→45页

	
	3.温度设置2
	0.0 ～ 50.0℃  20.0℃
	→45页

	5.输出功率
	[关，低，高]
	→45页

	6.脉冲长度
	[短，标准]
	→46页

	7.灵敏度
	[标准，高]
	→46页

	8.标度线
	[关，开]
	→47页

	9.调节
	1.温度修正
	-3.0℃ ～ +3.0℃  0.0℃
	→47页

	
	2.电压校正
	-3.0V ～ +3.0V    0.0V
	→48页

	0.初始化
	1.初始化全部设置
	
	→48页

	
	2.换能器设置
	1.换能器设置
	[ 290kHz,  45-180kHz，400kHz ]
	→49页

	
	
	2.扫描端口
	[ A，B，C，D ]
	→49页

	
	
	3.测试模式
	[关，开]
	→49页

	
	
	4.升降系统
	[手动，自动]
	→49页

	
	3.单位设置
	[ m，ft，fa，br ]
	→49页

	
	4.保存图像与设置
	[关，开]
	→27页

	
	5.带宽
	[宽，标准，NAR-1，NAR-2]
	


尺寸图
<主机>
单位：mm
<机架>

升降单元尺寸
※请参考所提供的自动升降单元的自动升降单元操作手册。
吃水线达到250mm时的最小尺寸图纸。
*1：即使吃水线低于250mm，也必须确保储罐长度为300mm或更长。


单位：mm
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主机连接
换能器（聚音亭） 

电缆
（+）白色


（ｰ）黑色
电池
11～35V DC

监视器电源
电缆（5P）（可选）
视频信号 RGB （可选）
NMEA（GGA、VTG或RMC）
输出设备
（NMEA输入/输出电缆（可选） XC-137H）

接地
M4×10螺丝与
2个垫圈
8P接线箱（可选）XB-217H

※ 同时使用多台设备时使用。
贯穿船体
水温传感器（可选） TC02CS+TCK01



Transom 水温传感器（可选）TC02ES+TCT01



Transom水温传感器（可选）TC03-05

TC03-10

外部触发器电缆（可选）XC-138H 升降单元上/下信号电缆
（自动升降单元标准）

连接器信息
注意：查看主机时将显示连接器图像。
1. 电源连接器
1. 电源（+）11～35V
2. 电源（-）
2. Tx/Rx连接器12P
[image: image12.png]



3.8P连接器
1.   GND

2.   触发器输出
3.   触发器输入（-）
4.   触发器输入（+）
5.   自动升降单元控制输出
6.   水温传感器（+）
7.   水温传感器（-）
8.   不适用
4. NMEA（GGA，VTG或RMC）输入/输出连接器
1.   GND

2.   数据输入（-）
3.   数据输入（+）
4.   不适用
5.   数据输出
6.   DC10.5V（200mA）输出
主机安装


●牢固安装主机。

否则可能造成人身伤害。

※根据以下说明正确安装主机。
[安装程序]

<装置安装>

使用附带螺丝穿过机架孔固定装置（4处）。参考下图。
1.<机架>

在装置与机架连接处放置橡胶圈（2孔处）。
2.<定位>

使用安装机架于固定点处固定装置。设置标记。
※装置后方留出一定空间以连接电缆。
3.<安装机架>

固定机架4个孔处的附带螺丝。
※机架两边的切割缝面对背面。
4.<装置安装>
固定装置时参考下图。
将机架未使用的圆板
放在孔处。
主机t

橡胶圈
2个孔放置橡胶圈。
螺丝
6×20 SUS
橡胶垫圈
夹紧旋钮
内置式安装

●牢固固定装置。

否则可能造成人身伤害。
※请务必遵守下文说明要求并采用官方安装方法。
[步骤]

于前面板的4个孔处固定装置。
1. 制作固定孔时请参考装置附带实际尺寸表。
内置式安装盖
（4个）





[image: image13.png]XK This is front view from display.




单位：mm

2．拆掉4个盖子以进行内置式安装。


3．拉出盖子。
4．将装置放入指定空间。
[image: image14.png]



5．使用4×30螺丝固定装置。
6．将盖子装回（4个）。
安装换能器
※请参考所提供的自动升降单元附带操作手册。

●船舶上的任何工作都十分不稳定且危险。换能器的安装/维护应该于船只停靠在陆上或固定于船坞等期间完成。否则可能会造成人身伤害。
●在船只底部安装换能器时确保船只内部通风。
 溶剂等产生的挥发性气体可能引起中毒症状。
●需要对整个船体进行防水处理。
否则可能造成海上事故。
●禁止使用湿手操作电动工具。否则可能引起触电。
1. 安装位置
确定安装位置时请注意以下要求。
・请选择气泡、干扰和噪声影响较小的位置。
通常，龙骨是最佳安装位置。
[image: image15.png]In the case not being abls to install
the sonar on the kesl,
Shift the location to aside.




・无干扰位置。
・升降单元附近无障碍物。（尤其是首侧面）
除隔断超声波束外，首侧面障碍物还会导致气泡及探测问题。
2. 升降单元
请选择正确的升降单元安装位置。重要的是确保安全（强度与水密性）与易于安装。
[image: image16.png]Add FRP for 20mm
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附加约5mm的FRP防挤压件，以降低航行期间的储罐内部水压。
套筒长度：Lt

防挤压件
水流方向
安装方法决定套筒长度。切断不必要部分。此外，需要记录管道长度，以作为上轴/下轴调节参考数值。
留出升降单元安装空间。
管道长度：Lt：最短300mm（冲程：200mm）
（满载吃水线+至少50mm）
※吃水线达到250mm或更低时，最短套筒长度应为300mm。
剩余长度Yt：最短70mm
轴长度：套筒长度（Lt）+冲程+剩余长度（Yt） – 130mm
3. 换能器的储存方法
安装与使用换能器时请注意以下问题。
1.   请确保直立放置/储存换能器。换能器外壳内部注油。侧放可能导致油泄漏流至电缆处。禁止侧放。
2.   换能器顶包含精密组件。剧烈震动和振动可能会造成损坏（无明显外部损坏，如划痕或凹痕等）。操作请小心。
3.

放下换能器时，速度请勿超过10海里/小时。如果速度超过10海里/小时，可能会造成换能器损坏或故障。 提速时请抬高换能器。
升降单元安装
※请参考所提供的自动升降单元附带操作手册。
1. 根据套筒长度Lt和剩余长度Yt切割上轴/下轴。
轴长度：套筒长度（Lt）+行程+操作长度（Yt） – 130mm
标准长度：1000mm
2. 在上轴/下轴的最低位置做标记
（切掉剩余长度）。
标记位置：套筒长度（Lt）+行程 – 130mm
[image: image17.png]Handling Length (Yt)

Supplide pipe Length - 1000mm

-

Shaft length : Pipe length (Lt) + Stroke + Handing length (Yt) - 130mm
-t

|
Handle with care. Draw’/line mark.
- Pipe length (Lt) + Stroke - 130mm Handling Length (Yt)
L

Draw line mark.




3. 将Tx/Rx电缆穿过上轴/下轴。
4. 使用粘合剂粘合聚氟乙烯管和管座滑槽并旋转一次。拧紧管座与换能器。（正确的夹紧转矩级：8~10kgf.m）

[image: image18.jpg]]
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5. 使用管（储罐）导杆（A）固定上轴/下轴和换能器。
[image: image19.png]Round corner

\

Pipe guide (A)
Slide the case fin into pipe guide.
Then, fix it with M5 screw.

5

& Bow mark
r Case fin
M5 nut
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M5 spring washer Insert the case fin




6. 如果液体舱长度大于410mm，使用管（液体舱）导杆（B）固定。





※如果套筒长度小于410mm，无需使用管（套筒）导杆（B）。
7. 确认换能器的首侧标记，并将标记贴于上部/下部轴。
[image: image20.png]i T Mark each bow mark to upper / lower shafts.
\





8. 拧松顶盖旋钮，将杆子穿过。




9. 放下顶盖直至其接触升降导杆，随后拧紧旋钮。
10.  将上轴/下轴插入套筒时小心不要在换能器顶造成划痕。
11. 固定前调解顶盖旋钮方向，以便于操作。
12. 缓慢放下上轴/下轴时握住轴的边缘。确保 位置达到下端线处，且首侧标记面向首侧方向。最后，拧紧旋钮固定轴。




13. 固定定位夹。
标记旋钮侧定位夹，使其始终面朝旋钮方向。如果其面朝其他方向，声纳方向将反转180度。
[image: image21.png]=0

M6 X 12 pan head screw

> Set the positioning clip along side
\ ) the channel of pipe clamp.
{? Knob

Draw the mark on knob-side clip.
Keep the mark facing knob direction
when shifting the pipe.




14. 滑动移动部分以进行检查。
拧松旋钮，检查上轴/下轴在顶部和底部间的移动是否顺畅。如果移动不顺畅或卡住，需要拆除储罐内部元件。
15. 使用夹具固定顶盖。
16. 使用管帽密封。
[image: image22.png]Fix with clamp.




17. 使用4x10螺丝固定操作导杆，保证方向正确。

将其转至正确方向。使用自攻螺丝固定。
4×10自攻螺丝

18. 安装完成后，确认升降单元的操作状态。
①首先，拧松顶盖旋钮并上下移动装置。
②确定装置位置后，拧紧旋钮并固定管。定位夹位于下限位置。
③如图所示，升降单元位置位于规定范围内。下限位置：冲程200mm
上限位置：将换能器安装于套筒内20mm或更高位置处。



水温传感器安装3
※水温传感器可选。

●船舶上的任何工作都十分不稳定且危险。水温传感器的安装/维护应该于船只停靠在陆上或固定于船坞等期间完成。否则可能会造成人身伤害。
●禁止使用湿手操作电动工具。否则可能引起触电。
[贯穿船体水温传感器（15m）TC02CS的安装]
※仅适用于FRP船只。
（禁止在铝质船只使用此种传感器，否则可能造成腐蚀。）
[image: image23.png]N
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[Transom水温传感器的安装]
TC02ES
TC03-05，TC03-10
[image: image24.png]TC03-05
TC03-10

48





标准配置
	主机
1个机架 
2个夹紧旋钮

2个橡胶垫圈

2个机架垫圈
	电源线（DC07）2P 2m

	主机和机架配套螺丝
6x20 SUS   x4个
	内置式安装配套螺丝
4x30 SUS   x4个

	圆板
×2
	电缆帽（GC01）
×2

	换能器（聚音亭） (12P 10m)
	

	内置式固定手册
	操作手册


自动升降单元标准组成 
※请参考所提供的自动升级单元的自动升降单元操作手册。
	导杆-A   x2

M5x20 SUS 螺丝 ｘ8

M5 SUS

弹簧垫圈 x8

M5 SUS 螺母 ｘ8
	导杆-B   x2

M5x20 SUS 螺丝 ｘ8

M5 SUS

弹簧垫圈 x8

M5 SUS 螺母 ｘ8

	定位夹 x2

M6x12 SUS 平头螺丝 x2
	夹具（PK01）

	管帽
	操作导杆
4x10 SUS x2

	总管
聚氟乙烯管  PVC-U VP75 1m
	连接管/与托座
[image: image25.png]



聚氟乙烯管 HI-VP  VP25 1m

管托座  HI-VS  VP25  x1

	顶盖
	



可选件
	8P接线盒（XB-217H）
	外部触发器电缆（XC-138H）
（8P-8P   2m）

	NMEA 输入/输出电缆（XC-137H）
（6P-6P   2m）
	GPS天线   （GP-16H（L））
[image: image26.png]



电缆长度：10m

	DGPS天线（DGP-12JB）
[image: image27.png]



电缆长度：15m
	


	显示器
	显示器
	10.4 TFT彩色LCD

	
	显示器式样
	Landscape

	
	像素
	640 × 480

	
	工作电压
	DC11V ~ 35V

	
	尺寸（mm）
	254.5（H） x 268（W） x 152（D）

	
	重量
	约 4kg

	声纳模式
45-180kHz

400kHz 290kHz
	正点（扫描）
	0° ~ 358.2° /    1.8°步进角

	
	倾斜
	（声纳型）
0° ~ 90° /   1°步距
（渔探） 60° ~ 90° /   1°步距

	
	步进角
	S1（1.8°），S2（3.6°），S4（7.2°），
S6（10.8°），S6F

	
	偏心模式
	关/前/右/左/后

	
	4分区显示模式
	关 / 开

	底部扫描模式
45-180kHz

400kHz 290kHz
	正点（扫描）
	0° ~ 180° /   1.8°步进角

	
	范围扇形区
	（声纳型） 30° 60° 90° 120°

（渔探）30° 60°

	
	步进角
	S1（1.8°），S2（3.6°），S3（5.4°），S4（7.2°），
S5（9°）S6（10.8°）

	渔探模式：
	传送速度
	5速度 +停止

	
	A模式
	关 / 开

	
	扩大
	关/海底锁定/自动扩大/手动扩大

	
	扩大比
	x2   /   x4   /   x8

	
	清晰回波
	关 / 开

	
	水温图
	关 / 开

	
	鱼群警报
	关 / S / L

	
	深度警报
	关/范围内/范围外

	
	超远程
	关 / 开

	
	深度数值
	关 / S / M / L

	
	传送幅度
	1 / 2 / 3

	通用
	显示范围
	0 ~ 800ｍ

	
	背景颜色
	4种颜色（黑色，蓝绿色，蓝色，白色）

	
	色配列
	5种模式

	
	水温警报
	关/范围内/范围外

	
	输出功率
	关/低/高

	
	脉冲长度
	短/标准

	
	灵敏模式
	标准/高
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识别码#�
电线颜色�
说明�
�
1�
白色�
换能器�
�
2�
橙色�
扫描电机-�
�
3�
黄色�
扫描电机 -�
�
4�
红色�
扫描电机 -A�
�
5�
紫色�
倾斜电机-�
�
6�
青色�
倾斜电机-B�
�
7�
粉色�
倾斜电机-A�
�
8�
黑色�
换能器�
�
9�
棕色�
簧片开关�
�
10�
蓝色�
扫描电机 –B�
�
11�
屏蔽�
�
�
12�
绿色�
倾斜电机-�
�
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危险





警告





注意





警告





注意





警告





注意





危险





警告





步进





扇形区





范围





倾斜





<近/远增益>





[菜单]





结束





扫测





测深





最大





快





慢





停止





范围外





警报





深度1：10m





深度1：15m





警报





范围外





范围内





警报





示例）





示例）温度1:5℃


             温度2:10℃





范围外





范围内





范围外





扇形区





范围





扇形区





范围





储罐长度（距吃水线最少50mm或更多）





储罐长度（300）





吃水线





吃水线





吃水线





总长度（650）（储罐长度+冲程+150）





冲程





警告





警告





顶部





冲孔位置。





螺丝





4个





底部


※显示器前视图。





警告





危险





如果无法在龙骨处安装声纳，移至旁边位置。





在吃水线上方20mm处附加FRP。





最大吃水线





请为PVC管和FRP管喷涂双层涂层，FRP朝上。





将升降单元牢固固定于船只底部，确保船只振动不会影响装置性能。


（使用FRP作为固定材料）。





最小





管长度（Lt）：最小300





操作长度（Yt）





提供管长度-1000mm





轴长度：管长度（Lt）+行程+操作长度（Yt）-130mm





操作小心。





划线标记。





管长度（Lt）+行程-130mm





操作长度（Yt）





划线标记。





圆角





M5螺母





M5X20盘头螺丝


M5弹簧垫圈





尖头





插入壳片





管导杆（A）


将壳片滑入管导杆。


然后，使用M5螺丝固定。





首侧标记





壳片





M5螺母





成角导杆





圆形导杆：螺丝侧





M5x20盘头螺丝


M5弹簧垫圈





管导杆（B）


使用M5螺丝固定至管导杆（A）。





制作上轴/下轴首侧标记。





首侧标记。





旋钮





面向正确位置。





收缩管





管导管





首侧标记





首侧方向





下端线





接合管夹上端





M6X12盘头螺丝





沿管夹通道安装定位夹。





旋钮





标记旋钮侧定位夹。移动管时，确保标记面向旋钮方向。





张开管帽包裹电缆。





管帽





粘合管帽与橡胶/塑料零件。





使用夹具固定。





握住导杆





定位夹





旋钮





定位夹





管长度（最短300mm）





冲程





下部位置





上部位置





危险





传感器





软木塞





螺母





垫圈





橡胶垫圈





传感器





水温传感器通海阀





接头处进行防水密封。





传感器





海外销售部





电话：





拧紧，中间无空隙。





拧紧前，使用粘合剂将硬聚乙烯材料粘合至管座。
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